TOPRAK NEM OLCME VE OTOMATIK SULAMA SISTEMI

Projenin Amaci

Bitkilerin susuz kalmasini 6nlemek ve 6grencilere robotik yaziim hakkinda ipucu vermek. Ayrica
glnimiz sorunlarindan su kitligina dikkat cekerek topragin asiri sulanarak su israfinin 6niine
gecmek. Bitkilerde diger tiim canlilar gibi suya ihtiya¢ duyarlar. Gerek tarimda gerekse evlerimizde
dekorasyon olarak kullanilan bitkilerin diizenli olarak sulanmasi da 6nem arz etmektedir. Bunun igin
uygun bir sekilde sulanmasi gerekir. Tatile gittigimizde bitkinin 6lmemesi icin otomatik sulama
sistemi kurulmasini éneriyoruz.

Kullanilan Malzemeler:

Arduino UNO

S5mm Kirmizi LED

S5mm Yesil LED

220R veya 330R Direnc
Toprak Nem Sensori
Jumper Kablolar (E-E,D-E)
Breadboard

Mini dalgic pompa

L293B motor siirlcl

Proje Ozeti

Bu deneyde kullanilmasi pratik olan mikro kontrolcii Arduino uno yardimiyla devremizi kuracagiz.
Toprak-nem sensordi, topragin icindeki nemi dlcmeye yarayan sensérdiir. Bu sensdrlerde topraktan
veri alinabilmesiicin problar bulunmaktadir. Bu problar arasinda bir direng olusur, bu olusan
direncten dolayi aralarinda gerilim farki olugmaktadir. Bu gerilimin degisimine gdére topraktaki nem
miktari Slcilebilir. Devre toprak nem sensorii yardimiyla bitkinin dibindeki nemin eksilmesini okur
ve bunu DC motora iletir. DC motor da legenden suyu bitkinin kdklerine bir boru yardimiyla basar.

Devreye baglanan kirmizi led bitkinin suyu azaldiginda, yesil led ise su seviyesi normal
oldugunda yanar. Sistemi kurarken arduino da kod yazilir. Toprak nem sensorii skala degeri 600'e
gore ayarlanir. Sistem 3s su akitma 5s 6l¢lim yapacak sekilde ayarlanir. Boylece bitkinin hem
sulanmasi hem de aniden hizli su alip sivinin tasmasi 6nlenmis olur.

Arduino Kodlari ve Devre Semasi

#define yesil_led_pin 11

#define kirmizi_led_pin 10
#define motor_pin 9

#define nem_sensoru A0

#define calisma_siniri 600

int nem_degeri = 0;

void setup()

{

pinMode(yesil_led_pin , OUTPUT);
pinMode(kirmizi_led_pin , OUTPUT);
pinMode(motor_pin , OUTPUT);
Serial.begin(9600);

}
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void loop()
{

nem_degeri = analogRead(nem_sensoru);
Serial.printin(nem_degeri);
if (nem_degeri > calisma_siniri)

{
digitalWrite(motor_pin, HIGH);
digitalWrite(kirmizi_led_pin, HIGH);
digitalWrite(yesil_led_pin, LOW);
delay(3000);
digitalWrite(motor_pin, LOW);
delay(5000);
}
else
{
digitalWrite(yesil_led_pin, HIGH);
digitalWrite(motor_pin, LOW);
digitalWrite(kirmizi_led_pin, LOW);

Arduino Uno sistemimizi bilgisayara taktiktan sonra arduino sitesinden arduino uygulamasini
indirdik. Daha sonra indirdigimiz uygulamaya projemizin kodlarini yazip kaydetcez. Arduino
sistemimize ylikleme yaptiktan sonra projemizde kullanilmak (izere pinlerimize yukaridaki gibi
baglantilarimizi yaptik.

Sonug
Projemiz ile toprakta nem miktari a zaldikga DC motor legenden su basmis ve sorunsuzca galismistir.
Boylece su israfinin 6nlenebilecegi fikrini elde ettik.

Ogrenciler: Tuana ACIKGOZ(10A), Sila KOCAK (10A)
Danisman: Gokhan YAVUZ / Tugce COSKUN



